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ESM-4420

REGULATOR TEMPERATURY
Z UNIWERSALNYM WEJSCIEM
TERMOMETRYCZNYM

wersja 2.0

INSTRUKCJA OBSLUGI / KARTA GWARANCYJNA

TERMOPLUS gwarantuje, iz produkt wymieniony w niniejszej karcie gwarancyjnej jest nowy, wolny od jakichkolwiek
wad materiatowych i wykonawczych, wykonany z dobrej jakosci materiatu i spetnia wymagania techniczno —
materiatowe okre$lone przepisami prawa dla tego typu urzadzen.
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WARUNKI GWARANCJI

. Okres gwarancji wynosi 24 miesiecy od daty zakupu.
. Producent zastrzega sobie prawo do rozpatrzenia i naprawy urzadzenia w ciggu 14 dni roboczych od dnia

dostarczenia urzadzenia do producenta.

. Dowdd zakupu stanowi dla uzytkownika podstawe do wystgpienia o bezptatne wykonanie naprawy.

UPRAWNIENIA KLIENTA

. Klient ma prawo w ramach gwarancji do bezptatnej naprawy urzadzenia w wypadku wady ujawnionej w okresie

trwania gwarancji.

. Klient moze zgda¢ wymiany urzadzenia na nowy produkt, wolny od wad w okresie gwarancji, tylko wtedy, jesli

producent stwierdzi, iz usunigcie wady nie jest mozliwe.

OGRANICZENIA GWARANCJI

. Naprawom gwarancyjnym nie podlegajg uszkodzenia wynikajace z uzytkowania przyrzagdu niezgodnie z

przeznaczeniem, ingerencji mechanicznej oraz dokonywania samowolnych napraw i modyfikaciji.

. Gwarancja nie obowigzuje w przypadku niewtasciwej eksploatacji i wad wynikajgcych z pracy urzadzenia w

warunkach otoczenia niezgodnych z ponizszg instrukcjg obstugi oraz w przypadku pozaru, uderzeniu pioruna,
zalania, przegrzania lub innej sity wyzszej powodujgcej zniszczenie lub uszkodzenia.
Gwarancja nie obejmuje klawiatury, ani zadnych innych materiatow zuzywajgcych sig¢ podczas normalnego dziatania
przyrzadu.

SPOSOB ZGtASZANIA REKLAMACJI

. W przypadku stwierdzenia wadliwego dziatania urzadzenia nalezy skontaktowac sie z Dziatem Serwisu dzwonigc na

numer telefonu 15 687 49 91 z informacjg o problemie. Wadliwa praca moze wynika¢ z niepoprawnej
konfiguracji urzagdzenia lub ze ztej interpretacji instrukcji obstugi!
Koszty zwigzane z bezpodstawng reklamacjg obcigzajg zgtaszajgcego.

. PRZED oddaniem urzadzenia prosimy o sprawdzenie, czy jest kompletne i pozbawione uszkodzen mechanicznych.

Nastgpnie prosimy wysta¢ urzadzenie na ponizszy adres
z kopig dowodu zakupu oraz opisem uszkodzenia.

Adres serwisu:
TERMOPLUS
ul. Brandwicka 104
37-464 Stalowa Wola

Data zakupu: .......cccooviiiiiiiic Pieczatka Dystrybutora

Zgodnie z Dyrektywa Europejskg 2012/19/UE oraz Ustawg o zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym takie oznakowanie informuje o
zakazie umieszczania zuzytego sprzetu elektronicznego wraz z innymi odpadami pochodzgcymi z gospodarstwa domowego. Zuzyte
urzadzenie oddaj do odpowiedniego punktu sktadowania, lub przeslij do nas, gdyz znajdujgce si¢ w urzadzeniu niebezpieczne sktadniki moga
by¢ zagrozeniem dla $rodowiska.




1. CHARAKTERYSTYKA REGULATORA

Regulator temperatury przeznaczony do precyzyjnej stabilizacji temperatury w przemysle
tworzyw sztucznych i innych gateziach przemystu. Wybor sondy pomiarowej, zakres
pomiarowy, parametry pracy i alarmu programuje sie w menu. Do wyboru sg dwie metody
regulaciji: precyzyjna PID z funkcjg ,uczenia” sie obiektu, tradycyjng ON-OFF z regulowang
histereza. Regulator wyposazony jest w 3 wyjscia konfigurowane w dwoch wariantach:

Wariant: Wyijscie regulacyjne: Wyjscie alarmowe 1: Wyjscie alarmowe 2:
@ SSR przekaznik przekaznik
(@) przekaznik przekaznik

Wyjscie regulacyjne moze pracowac jako przekaznikowe lub napieciowe SSR. Uzytkownik sam
definiuje rodzaj wyj$cia. Regulator posiada funkcje zabezpieczenia uktadu w momencie awarii
sondy pomiarowej oraz funkcje miekkiego startu.

2. DANE TECHNICZNE

WEJSCIE UNIWERSALNE:

- czujniki termometryczne Pt100 (2 lub 3-przewodowe)

-termopary J,K, R, S, T

KONTROLA PRACY:

Algorytm regulacji: dwustawny

prég sterujgcy: ON-OFF, P, P, PD, PID z funkcjg automatycznego doboru parametréw PID
prég alarmowy: ON-OFF

Nastawa: z klawiatury foliowej

Tryb regulacji: rewersyjny (grzanie) lub bezposredni (chtodzenie)

Czas prébkowania: 3 razy na sekunde

WYJSCIA:

wyjscia sterujgce, przekaznikowe SPDT 5(1)A 250VAC lub SSR 15-18VDC/20mA
wyjscia alarmowe, przekaznikowe SPST 5(1)A 250VAC i przekaznikowe SPDT 5(1)A 250VAC
Wyswietlacz: podwdjny LED, 4 cyfry o wysokosci cyfr 10,1 i 8mm

Doktadnosé: +0,25% zakresu

Rozdzielczos¢: 0,1 lub 1

Filtr sygnatu mierzonego: 1sek.

Kompensacja zimnych koncéw termopar: automatyczna +0,1°C/1C

Warunki pracy: 0...50°C; 20...90%RH (bez kondensacji)

Obudowa: tablicowa PC+ABS UL94V0

Stopien ochrony: NEMA 4X, IP65 od frontu, IP20 od strony zlgcz

Wymiary obudowy (sz x w x gi): 48 x 48 x 84mm (ze ztgczami)

Wymiary otworu montazowego: 46 x 46mm

Ztacza: srubowe rozitgczne, max przekroj przewodu 2,5mm?’

Pobor mocy: max 3 VA

Zasilanie: 230VAC (£15%); 50/60Hz lub 24AC (x15%) lub 12VAC/DC (x15%)
Deklaracje: CE

Produkcja: EMKO



3. SPOSOB ZAMAWIANIA ESM4420 D @ E /

Zasilanie: Kod:
230V (+15% / -15%) 50/60Hz
12VAC/DC (+15% / -15%)
24VAC (+15% / -15%) 50/60Hz

W,

4. PANEL PRZEDNI.

wskaznik stopni Celsiusza

wskaznik stopni Fahrenheita W
N

sygnalizacja nastawy gEmico] ESM-4420
progu sterujacego °C ™ "y -“ wyswietlacz

L LN { Sci mi i
sygnalizacja aktywacji e wartosci mierzonej
wyjscia sterujacego o N e '_- e .

ot aos bt 10D, H_! wyswietlacz
sygnalizacja aktywacji A@Q/m' 0000000 wartoséci zadanej

wyjscia alarmowego 1
sygnalizacja aktywacji o

wyjscia alarmowego 2 /D

sygnalizacja nastawy

progu alarmowego 1

sygnalizacja nastawy kIaW|sz zatwierdzajacy

progu alarmowego 2 / oraz nastawy

rogu alarmowego
klawisz nastawy prog 9

progu sterujacego

klawisz zwu;kszajqcy
wartos¢

oraz
programowania klawisz Zn:tnlejszajqcy
parametrow wartosc

5. OBStUGA REGULATORA.
5.1. ZMIANA NASTAWY PROGU STERUJACEGO.

Klawiszami:

(=] lub (4]

Gorny wyswietlacz nastaw prog sterujgcy

Py e pokaze komende PSEt, psa e | zatwierdz klawiszem
FSEE pis lomende P -@%D =

b pulsowaé Dioda PS zgasnie.

Uwagi: sa
- aby anulowa¢ nastawe, w dowolnej chwili naciénij klawisz . -
- zmiana warto$ci progu sterujgcego moze by¢ ograniczona parametrami: ’ o ,'_‘ i ” - ,,—',‘_‘

Rozpocznij nastawe
klawiszem ﬁ

-




2. ZMIANA NASTAWY PROGOW ALARMOWYCH 1 2.

NS

Rozpocznij nastawe
klawiszem@

Gorny wyswietlacz

pulsowac.

Jesli alarm 2 jest aktywny
(Cout=SSr) gorny
wys$wietlacz pokaze

bl
»
m

ALARM 2 ALARM1

Uwagi:
- aby anulowa¢ nastawe, w dowolnej chwili nacisnij klawisz .

Klawiszami:

(=] lub (4]

nastaw prog alarmowy 1

pokaze komende ASt1, ,,SET e | zatwierdz klawiszem .
a dioda AS1 zacznie .@ %Q

Dioda AS1 zgasnie.

Klawiszami:

(=] lub (4]

komende ASt2, a dioda nastaw prég alarmowy 2

E]E] ﬁ ﬁ sy i zatwierdz klawiszem
b @% Dioda AS1 zgasnie.

- zmiana wartosci progu alarmowego moze by¢ ograniczona parametrami: "-,,’ o ," i ’H,_,

5.3. PROGRAMOWANIE PARAMETROW REGULATORA.
@

Rozpocznij programowanie
parametréw przytrzymujgc

klawisz przez 5 sek.
az wySW|etI| sie komunikat:

o 0

Jesli dostep do menu jest
zabezpieczony kodem
wys$wietli sie komenda:

PrPS
-~ Zapomoca klawiszy

' i
~ wprowadz prawidiowy kod
i potwierdz przyciskiem

klawiszem .

FEEE

]

|

Aby wejs¢ do listy
parametréw nacisnij
kIawisz@

Klawiszami:

@Iub@

wybierz zgdang grupe
parametréw do nastawy
i wejdz klawiszem

klawiszem .

parametru oraz akceptuje zmiany

wychodzi sie z grupy przechodzi sie do kolejnego
parametrow lub z menu

klawiszami E] [ E]

zmienia si¢ wartos¢ parametru
i przechodzi miedzy grupami
parametrow



5.4. SCHEMAT MENU REGULATORA.

Parametr warunkowy
(parametr dostepny

po spetnieniu

]
L
- 200j«—warto$¢ domysina parametru

okres$lonych warunkéw) —> PP

<— Kod grupy parametrow

Pl ol [+—Kod parametru

l Konfiguracja

Rodzaj wejscia
i zakres

o C

I 1

FELn

l

Jednostka

Dolne ograniczenie
progu sterujacego

Gorne ograniczenie
progu sterujacego

Kalibracja
wskazan

Plo

—_

wejscia r
L

Konfiguracja
pracy regulatora

Konfiguracja
alarmu

dostef
P ~ Dt
—_—

o

Typ regulacii algo:;?rlli PID: H;T;::za
PrikS AHS |
HERE 0
| l
Algorytm
regulacji Start Rodzaj
0 C autoadaptacji alarmu
LMNC 2 Lok oLcC
ono F o [ ) e
] no PH R
Histl‘reza dia PIDI l
l'-l‘ lj' S 'C Zakres Dolne ograniczenie
8 proporcjonalnosci progu alarmowego
Frb
srron
ON OFFl i
] dla PID
Sbou =
hiEn l
uu Stata czasowa Gorne ograniczenie
catkowania progu alarmowego
I o o
- t 1 t nor o
Couk 105 08
- L dla PIDl
B | qancdusons | zonesonnmarm
C rézniczkowania F‘l on 'l
0o 250
l_ da PIDl Opodznienie
C r wylaczenia alarmu
- S U D impSI;::e;ania R l:l F l'
00 r 0
_ tLDn
I 0 &
S Cl lf: t dia PID Parame‘!ry alarmu 2:

Kod

pu

l

Nastawa kodu

Cout=SSr

AHS2, AtS2, Alo2, AuP2,
...... Aon2, AoF2, dostepne gdy




5.5. LISTA PARAMETROW.

Konfiguracja wejscia pomiarowego.
E(?SZEJ wejscia i _zakkres pomiarowy (_domy"s’l’nie: ger_mopara typoJ):
pka po przecinku oznacza rozdzielczo$¢ wyswietlacza 0,1°)

termopara typ J(Fe,Cu,Ni) (-200°C;900°C) lub (-328°F;1652°F)
termopara typ K(Ni,Cr,Ni) ( -200°C;1300°C) lub (-328°F;2372°F)
termopara typ R(Pt13%RhPt) (0°C;1700°C) lub (32°F;3092°F)
termopara typ S(Pr10%RhPt) (0°C;1700°C) lub (32°F;3092°F)
termopara typ T(Cu,Cu,Ni) (-200°C;400°C) lub (-328°F;752°F)

Pt100 (-200°C;650°C) lub (-328°F;1202°F), rozdzielczos¢ 1°

Pt100 (-199.9°C;650.0°C) lub (-328°F;1202°F),
rozdzielczos¢ 0,1°

Wybér jednostki wejscia (domysinie: stopnie °C ):

Stopnie °C (dioda °C na wyswietlaczu)

Stopnie °F (dioda °F na wyswietlaczu)

Minimalna warto$¢ wskazan. Zakres zalezy od rodzaju wej$cia pomiarowego.

Po przekroczeniu tej wartosci gérny wyséwietlacz pokazuje komende:
—-F'._.F' L

Zakres zmian: (dolna warto$¢ zakresu pomiarowego, ).
(domysinie: -200 dla termopary J; -20 dla Pt100)

Maksymal wartos¢ wskazan. Zakres zalezy od rodzaju wej$cia pomiarowego
iF' EH

Po przekroczeniu tej wartosci gorny wyswietlacz pokazuje komende:
Zakres zmian: ( , gérna warto$¢ zakresu pomiarowego).
(domysinie: 900 dla termopary J; 90 dla Pt100)

Dolne ograniczenie nastawy progu sterujgcego.

Gorne ograniczenie nastawy progu sterujgcego.
Kalibracja wskazan sygnatu mierzonego (PV).

Wartos¢ parametru jest dodana do wartosci sygnatu mierzonego.
Zakres zmian: -10%...10% zakresu pomiarowego (domysinie: 0)

Konfiguracja pracy regulatora i wyjscia sterujgcego.

Tryb regulacji wyjscia sterujgcego PO (domyslnie: grzanie):

Grzanie
5 Chtodzenie



Algorytm regulacji wyjscia sterujgcego PO (domysinie: On-Off):

Regulacja ON-OFF (zatgcz-wytacz)

Regulacja PID

Jesli _> Start funkcji autoadaptacji (automatycznego doboru parametréw PID)
(domysSinie: wytgczona)

] ]
Fod Funkcja autoadaptacji wytagczona

Funkcja autoadaptacji zatgczona

Zakres proporcjonalnoéci. Zakres zmian: 1...100% zakresu pomiarowego
" (domysinie: 10)

_’ Stata czasowa catkowania. Zakres zmian: 0...3600sek.

0 - wylgcza catkowanie; (domysinie: 100)

Stata czasowa rozniczkowania. Zakres zmian: 0,0...999,9sek.
_’ 0 - wylgcza roézniczkowanie; (domysinie: 25,0)

Okres impulsowania. Zakres zmian: 1...150 sek.
_' (przekaznik pétprzewodnikowy SSR: 1...2 sek.;

przekaznik elektromagnetyczny: 5...150 sek. , domysinie: 10.)

Jesli Lo | Warto$c¢ histerezy progu sterujgc
K

- ego.
= '] Zakres érr?;ir; 0...50% zakresu:( , [PUPL]); (domysinie: 0)
ono ’

Chtodzenie
temperatura temperatura
A A

SV=50°C
9°C

IHYSt=2°C IHYSt=3°C

48°C Sv=6°C

wyjscie 4

0___T_|---'—| R wyjécie ;—rﬁ-1—| >

temperatura zadana (SV) = 50°C ¢%@S temperatura zadana (SV) = 6°C  ©%@S
histereza (HYSt) = 2°C histereza (HYSt) = 3°C

Praca wyjscia sterujgcego po uszkodzeniu czujnika. Parametr okresla
zachowanie siewyj$cia sterujgcego po uszkodzeniu czujnika.
Zakres zmiany:
przy kontroli PID: 0,0...100,0% sygnatu sterujgcego

przy kontroli ON-OFF: wyjscie wytgczone lub zatgczone
(domysinie: 0.0)

Wybor wyjscia sterujgcego

Wyjsciem sterujgcym jest wyjscie OUT3 potprzewodnikowe SSR
Alarm 2 jest aktywny.

"~ ,'_ '_-.’ Wyjscie sterujgcym jest wyjscie OUT2 przekaznikowe.

Alarm 2 jest nieaktywny.

(domysinie: rLY)



Parametry dotyczgce funkgcji "miekkiego startu"
(domysinie ta funkcja jest wytgczona):

Nastawa progu sterujgcego w trybie migekkiego startu.
Procentowa wartos¢ sygnatu sterujgcego w trybie migkkiego startu.
Czas trwania trybu miekkiego startu.

Konfiguracja Alarmu 1.

Warto$¢ histerezy wyjscia alarmowego AO1.
Zakres zmian: 0...50% zakresu:( JAUF 1); (domysinie: 0)
1. C 1| Rodzaj alarmu (domysinie:[PH A]):
Alarm bezwzgledny gorny.
{ Jest warto$cig bezwzgledng i nie
OFF YAHS# ON
: zalezy od nastawy progu sterujgcego

Alarm bezwzgledny dolny.

Jest warto$cig bezwzgledng i nie
ON paHsty oFF zalezy od nastawy progu

sterujgcego
« R Alarm wzgledny gérny.
Jest odchytkg gorng od nastawy
OFF TaHs®t ON | progu sterujgcego.
PSeE
LN Alarm wzgledny dolny.
/T AHS1 OFF Jest odchytkg dolng od nastawy
progu sterujgcego.
PSEE

< > > Alarm pasmowy zewnetrzny.
+ + Jest zalezny od nastawy progu
sterujgcego. Sygnalizuje
przekroczenie na zewnatrz pasma o

szerokosci 2 x[ASEF].
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Alarm pasmowy wewnetrzny.

Jest zalezny od nastawy progu
sterujgcego. Sygnalizuje
przekroczenie do wewnatrz pasma o

szerokosci 2 x .

Dolne ograniczenie nastawy progu alarmowego.
Zakres zmian: ([PL ol ], )-

(domysinie: 0 dla termopary J; 0 dla Pt100)

OFF AHS1+ ON +AHS1* OFF

Gorne ograniczenie nastawy progu alarmowego.

Zakres zmian: ([RLa {.[PLPL])

(domysinie: 500 dla termopary J; 50 dla Pt100)



Opodznienie zatgczenia wyjscia alarmowego 1.
Zakres zmian: 0...9999 sek.

Opoznienie wytgczenia wyjscia alarmowego 1 oraz funkcja blokady alarmu.
Zakres zmian opOznienia: 0...9998 sek.
Przy nastawie 9999 pojawi sie kod:[L £ T H|, ktory oznacza nastawe
blokady alarmu.

(anulowanie blokady po jej wystapieniu: naciénij przycisk [9
| ON |

Alarm

Fon |
d—>»
e W
Wyjscie ON
ouT1 C i
g IHOI ll -
Y

Parametry Alarmu 2 - aktywne gdy ( =[ 55r])
Tok postepowania jak przy konfiguracji Alarmu 1

HHES 2| Wartosé histerezy wyjscia alarmowego 2
8 Rodzaj alarmu 2

Alarm bezwzgledny gorny.
Alarm bezwzgledny dolny.
Alarm wzgledny gorny.
Alarm wzgledny dolny.
Alarm pasmowy zewnetrzny.

Alarm pasmowy wewnetrzny.

-
O
—
-
O

Dolne ograniczenie nastawy progu alarmowego 2.

N}

-
)
c
=

)

Gorne ograniczenie nastawy progu alarmowego 2.

-
Vo

Opodznienie zatgczenia wyjscia alarmowego 2.

20
:u
U

Opoznienie wylgczenia wyjscia alarmowego 2 oraz funkcja blokady alarmu.

Kod dostepu do menu konfiguracyjnego.

Nastawa - kod wytgczony

Jezeli zostanie ustawiony kod dostepu, uzytkownik przy kazdorazowym
wejsciu do menu konfiguracyjnego, bedzie musiat wprowadzi¢
prawidtowy kod, aby dokonaé¢ nastaw. Wprowadzenie kodu dokonuje sie
klawiszami E] i [é i zatwierdza klawiszem.

pOn(
(]

]
U]



6. REGULACJA

6.1 REGULACJA ON-OFF.

Przy obiekcie o duzej statej czasowej i matym opdznieniu oraz gdzie nie wymagana jest duza
doktadnosc regulacji temperatury mozna stosowac regulacje z algorytmem ON-OFF. Zaletg tego
typu regulacijijest prostota nastawy i duza niezawodnosc.

temperatura
A

sv LN
I Hystereza
SV-HYSt /
»czas
stan wyjscia
A
1 N
0 »czas

SV - temperatura zadana, HYSt - histereza
6.2 REGULACJA PID.

Wada regulacji ON-OFF jest powstawanie oscylacji wokét zadanego progu, nawet przy matej
histerezie. Dlatego, gdy wymagana jest lepsza doktadno$¢ regulacji temperatury nalezy
wykorzystaé algorytm regulacji PID (= ). Umozliwia on szybkie uzyskanie
temperatury zadanej z minimalng iloscig przeregulowan przy prawidtowym dostrojeniu
regulatora.

Dostrojenie regulatora polega na optymalnym doborze nastaw parametréw: cztonu
proporcjonalnego, rézniczkujgcego, catkujgcego oraz okresu impulsowania.

Dobér powyzszych parametrow mozna wyznaczy¢ do$wiadczalnie; metodg identyfikacji
obiektu lub oscylacji wokét progu.

Zaleca sie jednak korzystanie z wbudowanej funkcji autoadaptaciji, czyli automatycznego
doboru nastaw parametréw PID. Funkcja ta zazwyczaj zapewnia optymalny dob6r nastaw.

6.3 FUNKCJA AUTOADAPTACJI.

Start funkcji autoadaptacji jest dokonywany przez uzytkownika. Nalezy wej$¢ do menu
konfiguracyjnego, do grupy [C on k| i ustawi¢ parametr [Eun£] na | HES|. Nastepnie
zatwierdzi¢ klawiszem |« i wyjS¢ z menu. Regulator przejdzie do procesu autoadaptacji. Dolny
wyswietlacz sygnalizuje aktywacje procesu wysSwietlajgc na przemian temperature zadang

i napis: . Czas trwania procesu doboru nastaw zalezy od wiasciwosci obiektu

(pojemnosc cieplna).

praca z “nowymi” nastawami

n‘:’izrrtz?néa‘k parametréw PID
Metoda ta sktada sig z nastepujgcych etapow: sv /
- wyznaczenie progu tymczasowego (AV) (nastawa) ¥
- zalgczenie wyjscia sterujgcego (100%), az do (oroe
osiggniecia progu tymczasowego (AV) tymezasowy) Sv.Vs
- wyznaczanie wartosci przeregulowania i czasu AV=VS T

oscylacji i obliczanie nastaw parametrow PID (wa",ﬁ,f

- zapisanie obliczonych nastaw parametréw
PID do pamigeci nieulotnej —

- wigczenie regulacji z nowymi nastawami PID sterujac
100%

czas

\

\ 4

czas




Proces autoadaptacji moze sie nie rozpocza¢ lub zosta¢ przerwany jesli:

- warto$¢ zadana jest zbyt blisko wartosci mierzonej tj. temperatura zadana musi by¢ o
minimum 5% nizsza od biezgcej temperatury mierzonej przy grzaniu lub o 5% wyzsza przy
chtodzeniu. Jesli ten warunek nie bedzie spetniony proces autoadaptacji nie zostanie
rozpoczety, a wyswietlacz wskaze btad:

- nastgpi awaria czujnika

- czas trwania autoadaptacji trwa dtuzej niz 8 godzin

- uzytkownik zmieni wartosS¢ nastawy progu sterujgcego

- uzytkownik wytaczy funkcje autoadaptacii [k i £ =

Uwaga:

Po prawidtowym wyznaczeniu nastaw PID regulator przejdzie w stan pracy z nowymi

nastawami PID i automatycznie zmieni parametr (£ ynE|na| gl

6.4. KOREKTA NASTAW PID.

Czasami istnieje konieczno$¢ korekcji nastaw parametrow PID. Ze wzgledu na to, ze
parametry oddziatujg miedzy soba, nalezy wprowadza¢ zmiany tylko jednego
parametru i obserwowac wptyw na proces. Zasady korekcji nastaw:

1. Przeregulowanie
- zwigkszy¢ zakres proporcjonalnosci (parametr[F- hr|)
- zwiekszyé statg czasowa rézniczkowania (parametr )

2. Oscylacje wokoét progu
- zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci (parametr

Prbn

3. Niestabilnos¢
- zwigkszy¢ statg czasowg catkowania (parametr [£ i~ E])

4. Wolna odpowiedz

-
_
('t

przekroczony dolne ograniczenie,
progu sterujgcego, aby zmieni¢
warto$¢ graniczng przejdz do

=== parametru:[P| ol |

| przekroczony gbérne ograniczenie
progu sterujgcego,aby zmieni¢
warto$¢ graniczng przejdz do

parametru:

o
-
-
o
-
"

g
g

awaria czujnika temperatury
lub czujnik zostat Zle podtgczony

v
3
N
g

K] = | menu konfiguracyjne zostato
111 _I zabezpieczone kodem dostepu,
- = = = | Wprowadz poprawny kod,
-~ aby dokonywac¢ zmian w menu

S
-
-
-

3
[N
=

K =11~ | proces autoadaptacji nie moze
I_ I_! sie rozpocza¢ lub zostat
- _ _ | zakonczony niepowodzeniem




8. SCHEMAT POtACZEN.

Uniwersalne wejscie

termometryczne Wyjscie
sterujace
Pt-100 SSR
OUT3
< atc T T

ol 2 3 (e] [7]
® O

5(1)A 5(1)A

f&%

HTT

WijCIe Wyjscie Zasilanie
sterujagce  alarmowe1  230VAC
lub ouT1 lub
wyjscie 12VAC/DC
alarmoweOUT2 lub
24VAC

8.1 PODtACZENIE CZUJNIKA Pt100.

Pt-100 Pt-100

zZwora
T3 C I 2
[ [2] [3] [ [2] [3]

czujnik Pt-100 3-przewodowy czujnik Pt-100 2-przewodowy

Uwagi:

- Jesli zamierzasz przedtuza¢ czujnik Pt-100, uzywaj przewodu elektrycznego o tej samej
Srednicy i minimalnym przekroju 1mma2.

- Jes$li zamierzasz podtgczy¢ czujnik Pt-100 2-przewodowy wykonaj zwore pomiedzy
2i 3 zaciskiem

- Jesli tgczna dtugos¢ kabla czujnika bedzie wieksza niz 10m, zastosuj czujnik Pt-100
3-przewodowy (ze wzgledu na kompensacije).

8.2 PODtACZENIE TERMOPARY.

TC Uwagi:
m - Podtaczaj przewody termopary zgodnie z jej polaryzacjg
oz - Jesli zamierzasz przedtuzac przewdd termopary, uzywaj
| ';7 odpowiedniego przewodu kompensacyjnego




8.3 PODLACZENIE WYJSC.

Podtgczenie wyjscia sterujgcego OUT3, potprzewodnikowego SSR:

Przekaznik L N
Regulator| pstprzewodnikowy
[6 p+—
-+
1518 V=== ] A
Max. 20mA
| —
—
I 1
LI
Odbiornik

A\

Podtgczenie wyjscia sterujgcego OUT2, przekaznikowego:

Regulator

NC [>

L

5A ~ T Bezpiecznik
—
| S—

Stycznik

N

NOD

ZA

1
I Bezpiecznik

e ——11

I 1

—
Odbiornik

A\

Podtgczenie wyjscia alarmowego1 OUT1, przekaznikowego:

Regulator
L N
c 5A ~_ T Bezpiecznik
11> —
Stycznik
12—/
AN
: Bezpiecznik
ot—¢
—T
Odbiornik

A\

Wielko$¢ pradu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika..

Wielko$¢ pradu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika..

Wielko$¢ prgdu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika.



Podtaczenie wyjscia alarmowego2 OUT2, przekaznikowego:

L N

Regulator

~[10p

5A ~_ T Bezpiecznik
—

~op

—

Stycznik

NOD

9. IZOLACJA GALWANICZNA.

ZA

]
1 . "
| Bezpiecznik

—o oF=i¢

I 1

—_
Odbiornik

A\

Wielko$¢ pragdu znamionowego
bezpiecznika musi by¢ dobrana
do mocy odbiornika..

2000V ~_ ( For ESM-4420.1..... )
500V ~~ ( For ESM-4420.2..... )

Zasilanie

13 >
{t Masa
2000VA~_ Wvisci 2000V~
yjécie
‘ T ) sterujace OUT2 [ “nr
lub alarmowe2 t
2000V ~_ o
<, > Wyjscie B
{! sterujace OUT3
(SSR)
2000V~ 2000VA~.
< 1] » Wyjscie @ ))
t alarmowe1 OUT1 | [12] t
2000V ~_
<« > Wejscie [2]
t pomiarowe [3]




10. MONTAZ REGULATORA.

Regulator nalezy umiesci¢ w tablicy w otworze o wymiarach 46 x 46mm i zamocowac za pomocg
dotgczonego uchwytu montazowego.

Ztacza srubowe, roztaczne

Uchwyt montazowy

Panel przedni
o stopniu
ochrony IP65

Montaz w tablicy
(maksymalna grubos¢ 5mm)

11. WYMIARY.

PO PS .-‘ '-' '-' .-'
Y RN

Temperature Controller

48 mm

12. DOPUSZCZENIA.

Regulator spetnia wymogi dotyczace odpornosci na zaktdcenia elektromagnetyczne wystepujace
w $rodowisku przemystowym wg ponizszych norm:

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC):

- EN-61000 cze$¢ 6-4 - wymagania dotyczagce emisyjnosci w Srodowisku przemystowym

- EN-61000 cze$¢ 6-2- wymagania dotyczace odpornosci w srodowisku przemystowym

48 mm

— v

m Q:J
O
O
il ﬁj

v
A
A

14

11 +*1 mm 84 mm

Spetnia réowniez wymogi bezpieczenstwa wg. normy:
- EN-61010 cze$¢ 1 - wymagania bezpieczenstwa przyrzgdow elektrycznych



13. INSTALACJA.

Nalezy pamieta¢ o warunkach w jakich regulator bedzie pracowa¢. Montowaé w miejscu, gdzie
nie ma zbyt wysokiej temperatury oraz duzej wilgotnosci i nie zachodzi kondensacja. Nalezy
umozliwi¢ wentylacje w celu odprowadzenia ciepta.

UWAGA!:

Nie wolno pracowac przy przewodach elektrycznych gdy urzadzenie jest pod napieciem. Nalezy
unika¢ krzyzowania przewodow stosujgc krotkie potgczenia. Zalecamy zabezpieczenie zrodta
zasilania regulatora i wejscia czujnika temperatury przed zaktoceniami elektrycznymi.



